
VST v1.0.4 r1安装部署手册
[bookmark: heading_0]1. 操作系统配置
[bookmark: heading_1]1.1 Rockylinux 9.4
[bookmark: heading_2]1.1.1 系统配置
启用root用户，配置root用户密码，并允许以root用户登录ssh；
安装时为根分区分配足够大的磁盘空间（128GB以上，越多越好）；
禁用swap内存交换；
加入集群的hdd，nvme，请先清理上面的数据，如删除fs，dd盘头；
关闭selinux：编辑/etc/selinux/config，将SELINUX=enforcing修改为SELINUX=disabled；
关闭防火墙：
	Python
systemctl disable --now firewalld


配置ulimit，编辑/etc/security/limits.d/vos.conf，新增如下内容：
	Python
*       -       core    unlimited
*       -       nofile  1048576
*       -       memlock unlimited


配置sysconf，编辑/etc/sysctl.d/00-vos.conf，新增如下内容：
	Python
fs.inotify.max_user_instances = 1024
fs.aio-max-nr=1048576


[bookmark: heading_3]1.1.2 网络配置
按如下流程配置节点ip：
确定集群的公共网络，该网络主要用于客户端访问、k8s内部通信等，如192.168.100.0/24；
在每个节点的公共网络网卡上配置属于公共网络的ip，如192.168.100.1/24、192.168.100.2/24等；
为每个节点配置唯一的主机名，如node1、node2等；
注意：主机名不能包含大写字母；
如果要启用独立的内部网络用于存储内部通信：
确定内部网络，不能与公共网络相同，如10.100.10.0/24；
在每个节点的内部网络网卡上配置属于内部网络的ip，如10.100.10.1/24、10.100.10.2/24；

随后，确保每个节点的网关和DNS都配置成功，可以正常访问公网。具体的网关和DNS配置请联系网络管理员。在每个节点上执行下述命令检查网关和DNS是否配置正常：
	Plain Text
ping t.cn


[bookmark: heading_4]1.1.3 软件包配置
配置软件源，执行：
	Python
sed -i 's|^mirrorlist=|#mirrorlist=|g; s|^#baseurl=.*releasever|baseurl=https://mirrors.aliyun.com/rockylinux-vault/9.4|g;' /etc/yum.repos.d/rocky*


安装所需依赖，执行：
	Python
yum install -y wget tar jq nfs-utils vim bash-completion socat xz chrony ledmon


安装docker，执行：
	Bash
# 添加docker仓库
cat > /etc/yum.repos.d/docker-ce.repo <<'EOF'
[docker-ce-stable]
name=Dock    er CE Stable - $basearch
baseurl=https://mirrors.ustc.edu.cn/docker-ce/linux/centos/$releasever/$basearch/stable
enabled=1
gpgcheck=0
EOF

yum makecache
yum remove -y runc
yum install -y docker-ce docker-ce-cli
systemctl enable --now docker


配置docker，编辑/etc/docker/daemon.json，新增配置：
	JSON
{
  "exec-opts":["native.cgroupdriver=cgroupfs"],
  "default-ulimits": {
    "nofile": {
      "Hard": 1048576,
      "Name": "nofile",
      "Soft": 1048576
    },
    "memlock": {
      "Hard": -1,
      "Name": "memlock",
      "Soft": -1
    }
  }，
  "log-driver": "json-file",
  "log-opts": {
    "max-size": "1g",
    "max-file": "10",
    "compress": "true"
  }
}


重启docker，执行：
	Python
systemctl restart docker



[bookmark: heading_5]1.1.4 重启操作系统
重启所有节点的操作系统使配置生效。

[bookmark: heading_6]1.2 Ubuntu 22.04
[bookmark: heading_7]1.2.1 系统配置
启用root用户，配置root用户密码，并允许以root用户登录ssh；
安装时为根分区分配足够大的磁盘空间（128GB以上，越多越好）；
禁用swap内存交换；
加入集群的hdd，nvme，请先清理上面的数据，如删除fs，dd盘头；
关闭防火墙：
	Python
systemctl disable --now ufw


配置ulimit，编辑/etc/security/limits.d/vos.conf，新增如下内容：
	Python
*       -       core    unlimited
*       -       nofile  1048576
*       -       memlock unlimited


配置sysconf，编辑/etc/sysctl.d/00-vos.conf，新增如下内容：
	Python
fs.inotify.max_user_instances = 1024
fs.aio-max-nr=1048576


[bookmark: heading_8]1.2.2 网络配置
按如下流程配置节点ip：
确定集群的公共网络，该网络主要用于客户端访问、k8s内部通信等，如192.168.100.0/24；
在每个节点的公共网络网卡上配置属于公共网络的ip，如192.168.100.1/24、192.168.100.2/24等；
为每个节点配置唯一的主机名，如node1、node2等；
注意：主机名不能包含大写字母；
如果要启用独立的内部网络用于存储内部通信：
确定内部网络，不能与公共网络相同，如10.100.10.0/24；
在每个节点的内部网络网卡上配置属于内部网络的ip，如10.100.10.1/24、10.100.10.2/24；

随后，确保每个节点的网关和DNS都配置成功，可以正常访问公网。具体的网关和DNS配置请联系网络管理员。在每个节点上执行下述命令检查网关和DNS是否配置正常：
	Plain Text
ping t.cn


[bookmark: heading_9]1.2.3 软件包配置
配置软件源，执行：
	Python
sed -i.bak 's|http://archive.ubuntu.com/ubuntu/|https://mirrors.tuna.tsinghua.edu.cn/ubuntu/|; s|http://security.ubuntu.com/ubuntu/|https://mirrors.tuna.tsinghua.edu.cn/ubuntu/|;'  /etc/apt/sources.list


安装所需依赖，执行：
	Python
apt update
apt install -y wget tar jq nfs-kernel-server vim bash-completion socat xz-utils chrony ledmon


安装docker，执行：
	Bash
apt install -y docker.io


配置docker，编辑/etc/docker/daemon.json，新增配置：
	JSON
{
  "exec-opts":["native.cgroupdriver=cgroupfs"],
  "default-ulimits": {
    "nofile": {
      "Hard": 1048576,
      "Name": "nofile",
      "Soft": 1048576
    },
    "memlock": {
      "Hard": -1,
      "Name": "memlock",
      "Soft": -1
    }
  }，
  "log-driver": "json-file",
  "log-opts": {
    "max-size": "1g",
    "max-file": "10",
    "compress": "true"
  }
}


重启docker，执行：
	Python
systemctl restart docker


配置journald，编辑/etc/systemd/journald.conf，新增配置
	Makefile
[Journal]
Storage=persistent


重启journald，执行
	Makefile
systemctl restart systemd-journald


[bookmark: heading_10]1.2.4 重启操作系统
重启所有节点的操作系统使配置生效。

[bookmark: heading_11]1.3 Openeuler 22.03
[bookmark: heading_12]1.3.1 系统配置
启用root用户，配置root用户密码，并允许以root用户登录ssh；
安装时为根分区分配足够大的磁盘空间（128GB以上，越多越好）；
禁用swap内存交换；
加入集群的hdd，nvme，请先清理上面的数据，如删除fs，dd盘头；
关闭selinux：编辑/etc/selinux/config，将SELINUX=enforcing修改为SELINUX=disabled；
关闭防火墙：
	Python
systemctl disable --now firewalld


配置ulimit，编辑/etc/security/limits.d/vos.conf，新增如下内容：
	Python
*       -       core    unlimited
*       -       nofile  1048576
*       -       memlock unlimited


配置sysconf，编辑/etc/sysctl.d/00-vos.conf，新增如下内容：
	Python
fs.inotify.max_user_instances = 1024
fs.aio-max-nr=1048576


[bookmark: heading_13]1.3.2 网络配置
按如下流程配置节点ip：
确定集群的公共网络，该网络主要用于客户端访问、k8s内部通信等，如192.168.100.0/24；
在每个节点的公共网络网卡上配置属于公共网络的ip，如192.168.100.1/24、192.168.100.2/24等；
为每个节点配置唯一的主机名，如node1、node2等；
注意：主机名不能包含大写字母；
如果要启用独立的内部网络用于存储内部通信：
确定内部网络，不能与公共网络相同，如10.100.10.0/24；
在每个节点的内部网络网卡上配置属于内部网络的ip，如10.100.10.1/24、10.100.10.2/24；

随后，确保每个节点的网关和DNS都配置成功，可以正常访问公网。具体的网关和DNS配置请联系网络管理员。在每个节点上执行下述命令检查网关和DNS是否配置正常：
	Plain Text
ping t.cn


[bookmark: heading_14]1.3.3 软件包配置
安装所需依赖，执行：
	Python
yum install -y wget tar jq nfs-utils vim bash-completion socat xz chrony


安装docker，执行：
	Bash
yum install -y docker-engine docker-compose
systemctl enable --now docker


配置docker，编辑/etc/docker/daemon.json，新增配置：
	JSON
{
  "exec-opts":["native.cgroupdriver=cgroupfs"],
  "default-ulimits": {
    "nofile": {
      "Hard": 1048576,
      "Name": "nofile",
      "Soft": 1048576
    },
    "memlock": {
      "Hard": -1,
      "Name": "memlock",
      "Soft": -1
    }
  }，
  "log-driver": "json-file",
  "log-opts": {
    "max-size": "1g",
    "max-file": "10",
    "compress": "true"
  }
}


重启docker，执行：
	Python
systemctl restart docker


配置journald，编辑/etc/systemd/journald.conf，新增配置
	Makefile
[Journal]
Storage=persistent


重启journald，执行
	Makefile
systemctl restart systemd-journald


[bookmark: heading_15]1.3.4 重启操作系统
重启所有节点的操作系统使配置生效。
[bookmark: heading_16]1.4 Kylin V10
[bookmark: heading_17]1.4.1 系统配置
启用root用户，配置root用户密码，并允许以root用户登录ssh；
安装时为根分区分配足够大的磁盘空间（128GB以上，越多越好）；
禁用swap内存交换；
加入集群的hdd，nvme，请先清理上面的数据，如删除fs，dd盘头；
关闭selinux：编辑/etc/selinux/config，将SELINUX=enforcing修改为SELINUX=disabled；
关闭防火墙：
	Python
systemctl disable --now firewalld


配置ulimit，编辑/etc/security/limits.d/vos.conf，新增如下内容：
	Python
*       -       core    unlimited
*       -       nofile  1048576
*       -       memlock unlimited


配置sysconf，编辑/etc/sysctl.d/00-vos.conf，新增如下内容：
	Python
fs.inotify.max_user_instances = 1024
fs.aio-max-nr=1048576


[bookmark: heading_18]1.4.2 网络配置
按如下流程配置节点ip：
确定集群的公共网络，该网络主要用于客户端访问、k8s内部通信等，如192.168.100.0/24；
在每个节点的公共网络网卡上配置属于公共网络的ip，如192.168.100.1/24、192.168.100.2/24等；
为每个节点配置唯一的主机名，如node1、node2等；
注意：主机名不能包含大写字母；
如果要启用独立的内部网络用于存储内部通信：
确定内部网络，不能与公共网络相同，如10.100.10.0/24；
在每个节点的内部网络网卡上配置属于内部网络的ip，如10.100.10.1/24、10.100.10.2/24；

随后，确保每个节点的网关和DNS都配置成功，可以正常访问公网。具体的网关和DNS配置请联系网络管理员。在每个节点上执行下述命令检查网关和DNS是否配置正常：
	Plain Text
ping t.cn


[bookmark: heading_19]1.4.3 软件包配置
安装所需依赖，执行：
	Python
yum install -y wget tar jq nfs-utils vim bash-completion socat xz chrony


安装docker，执行：
	Bash
yum install -y docker-engine docker-compose
systemctl enable --now docker


配置docker，编辑/etc/docker/daemon.json，新增配置：
	JSON
{
  "exec-opts":["native.cgroupdriver=cgroupfs"],
  "default-ulimits": {
    "nofile": {
      "Hard": 1048576,
      "Name": "nofile",
      "Soft": 1048576
    },
    "memlock": {
      "Hard": -1,
      "Name": "memlock",
      "Soft": -1
    }
  }，
  "log-driver": "json-file",
  "log-opts": {
    "max-size": "1g",
    "max-file": "10",
    "compress": "true"
  }
}


重启docker，执行：
	Python
systemctl restart docker


配置journald，编辑/etc/systemd/journald.conf，新增配置
	Makefile
[Journal]
Storage=persistent


重启journald，执行
	Makefile
systemctl restart systemd-journald


[bookmark: heading_20]1.4.4 重启操作系统
重启所有节点的操作系统使配置生效。
[bookmark: heading_21]1.5 Uos 20e
[bookmark: heading_22]1.5.1 系统配置
启用root用户，配置root用户密码，并允许以root用户登录ssh；
安装时为根分区分配足够大的磁盘空间（128GB以上，越多越好）；
禁用swap内存交换；
加入集群的hdd，nvme，请先清理上面的数据，如删除fs，dd盘头；
关闭selinux：编辑/etc/selinux/config，将SELINUX=enforcing修改为SELINUX=disabled；
关闭防火墙：
	Python
systemctl disable --now firewalld


配置ulimit，编辑/etc/security/limits.d/vos.conf，新增如下内容：
	Python
*       -       core    unlimited
*       -       nofile  1048576
*       -       memlock unlimited


配置sysconf，编辑/etc/sysctl.d/00-vos.conf，新增如下内容：
	Python
fs.inotify.max_user_instances = 1024
fs.aio-max-nr=1048576


[bookmark: heading_23]1.5.2 网络配置
按如下流程配置节点ip：
确定集群的公共网络，该网络主要用于客户端访问、k8s内部通信等，如192.168.100.0/24；
在每个节点的公共网络网卡上配置属于公共网络的ip，如192.168.100.1/24、192.168.100.2/24等；
为每个节点配置唯一的主机名，如node1、node2等；
注意：主机名不能包含大写字母；
如果要启用独立的内部网络用于存储内部通信：
确定内部网络，不能与公共网络相同，如10.100.10.0/24；
在每个节点的内部网络网卡上配置属于内部网络的ip，如10.100.10.1/24、10.100.10.2/24；

随后，确保每个节点的网关和DNS都配置成功，可以正常访问公网。具体的网关和DNS配置请联系网络管理员。在每个节点上执行下述命令检查网关和DNS是否配置正常：
	Plain Text
ping t.cn


[bookmark: heading_24]1.5.3 软件包配置
安装所需依赖，执行：
	Python
yum install -y wget tar jq nfs-utils vim bash-completion socat xz chrony


安装docker，执行：
	Bash
yum install -y docker-engine docker-compose
systemctl enable --now docker


配置docker，编辑/etc/docker/daemon.json，新增配置：
	JSON
{
  "exec-opts":["native.cgroupdriver=cgroupfs"],
  "default-ulimits": {
    "nofile": {
      "Hard": 1048576,
      "Name": "nofile",
      "Soft": 1048576
    },
    "memlock": {
      "Hard": -1,
      "Name": "memlock",
      "Soft": -1
    }
  }，
  "log-driver": "json-file",
  "log-opts": {
    "max-size": "1g",
    "max-file": "10",
    "compress": "true"
  }
}


重启docker，执行：
	Python
systemctl restart docker


配置journald，编辑/etc/systemd/journald.conf，新增配置
	Makefile
[Journal]
Storage=persistent


重启journald，执行
	Makefile
systemctl restart systemd-journald


[bookmark: heading_25]1.5.4 重启操作系统
重启所有节点的操作系统使配置生效。

[bookmark: heading_26]2. 安装部署
[bookmark: heading_27]2.1 下载解压产品包
在每个节点上执行。

将产品包下载到本地，以vos-x86_64-v1.0.4.tar为例，执行如下命令：
	Bash
# 下载
mkdir -p vos-x86_64-v1.0.4 && cd vos-x86_64-v1.0.4
wget <vos-x86_64-v1.0.4.tar的下载URL>    # 也可以通过其他方式，如scp将文件拷到当前目录下

# 解压
tar -xf vos-x86_64-v1.0.4.tar



[bookmark: heading_28]2.2 安装产品包
在每个节点上执行。

执行如下命令进行安装：
	Bash
./install.sh --install-base



[bookmark: heading_29]2.3 部署k8s
按如下步骤部署k8s集群：
在集群中选择一个节点作为主节点，其余节点则为从节点；
选择一个处于公共网络内，没有被使用的ip作为k8s集群vip，后续将通过该vip访问k8s集群；
在主节点上，执行如下命令初始化k8s集群，主节点默认为k8s控制节点：
	Bash
./install.sh --init-k8s --node-ip 该节点ip --cluster-ip 集群vip


在每个从节点上，确认该节点是k8s控制节点还是业务节点（二选一）；
如果该从节点是控制节点，执行如下命令将该节点加入集群：
	Bash
./install.sh --join-k8s-as-server --node-ip 该节点ip --cluster-ip 集群vip


如果该从节点是业务节点，执行如下命令将该节点加入集群：
	Bash
./install.sh --join-k8s-as-agent --node-ip 节点ip --cluster-ip 集群vip


最后，在主节点执行如下命令，确保所有节点的状态都是Ready的：
	Bash
kubectl get nodes



[image: ]

注意：
如果集群总节点数小于等于5个，则建议集群所有节点都为控制节点；
如果集群总节点数大于5个，则建议选取不小于5个的奇数个节点作为控制节点；

部署完成后，通过https://集群vip可以访问rancher管理页面，默认用户为admin，密码为ictrek。

[bookmark: heading_30]2.4 部署vsp
在主节点上执行。

在主节点上执行如下命令部署vsp：
	Bash
./install.sh --destroy-vsp --yes-i-am-sure（建议执行）
./install.sh --deploy-vsp --cluster-ip 集群vip



完成后可以通过https://集群vip:1180登录vsp页面，对集群进行管理。默认的用户是：
管理员用户admin，密码Aa123456；
存储管理员用户storage，密码Ss123456；

[bookmark: heading_31]3. 卸载
在主节点上，执行如下命令，卸载vsp：
	Bash
./install.sh --destroy-vsp --yes-i-am-sure



在每个节点上，执行如下命令，卸载产品包：
	Bash
./install.sh --destroy-k8s --yes-i-am-sure
./install.sh --uninstall-base --yes-i-am-sure



在每个节点上，执行如下命令，清楚残留数据：
	Bash
rm -rf /etc/rancher/
rm -rf /var/lib/rook/
rm -rf /opt/vision-storage/
rm -rf /var/lib/ceph
rm -rf /var/log/ceph
rm -rf /var/lib/vsp



在每个节点上，使用dd清理osd使用过的数据盘：
	Plain Text
./install.sh --clean-disk --yes-i-am-sure



重启系统，完成卸载。
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